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 مقدمه
کار مداوم موفق به طراحی و  تحقیق و     پس از چندسال   بسامد تک ایساتیسدانش بنیان    شرکت

است.   شده  دوکاناله  ارتعاشات  آنالیز  دستگاه  ورژنساخت  دستگاهتاکنون  از  مختلفی  مانند   هاي 
VAD1.00, 1, VAD1.03VAD1.0    وBVA14    .بیشتر  تحلیلبراي  طراحی و ساخته شده است 

از گزارش ایجاد همچنین   هاي انجام شده وبرداري، داشتن پایگاه داده از تمام دادهسیگنال ارتعاشی 
 براي این محصول طراحی  VibTrender  به نامجانبی نیز  افزار  هاي انجام شده، یک نرمبرداريداده
تشریح   انبراي کاربرمذکور  افزار  شود نحوه کار با نرمسعی می   راهنمادر این  شده است.    ده سازياو پی

 استفاده کند.  افزارنرماز امکانات  کاربر بتواند به راحتی شود تا 

 

 

 

 

 

 

 

 



 VibTrenderنرم افزار    ورود به محیط 
 

افزار، که توسط نحوه ورود به این محیط است. بعد از نصب نرمافزار  اولین قدم به منظور کار با نرم
می  نصب  با  متخصصین شرکت  نرمشود،  آیکون  روي  می افزار  کلیک  خواسته  شما  نام از  که  شود 

، که توسط شرکت وارد نمایید. با وارد کردن این اطلاعات 1شکل  مطابق  کاربري و رمز عبور خود را  
 افزار شوید. وارد محیط نرمتوانید گیرد، می در اختیار شما قرار می 

 

 
 افزار کلمه عبور براي ورود به نرمتنظیم نام کاربري و   -1شکل 

 VibTrender  افزار ساخت روت در نرم 
افزار تعریف کرده و برداري را در نرمنقاط دادهابتدا  لازم است  برداري  کاربر قبل از انجام عملیات داده

افزار در نرمدستگاه منتقل نماید. در این بخش ابتدا نحوه تعریف این نقاط را  سپس این نقاط را به  
VibTrender  کنیم.تشریح می 

در یک  که  دهد  نشان می را  (روت)  یک ساختار درختی  شود  ملاحظه می   2  شکل  همانگونه که در
و براي  اند  تعریف شده  Cmpتجهیزاتی به نام    Unit2و    Unit1در واحدهاي    Betaشرکت به نام  

 تعریف شده است.  Mpبه نام گیري هرکدام تعدادي نقاط اندازه



 
 افزار براي تعریف نقاط اندازه گیريساختار درختی در نرم  -2شکل 

گیري  مشخصات نقطه اندازه 
 مشخص شده در روت



 

 دهیم.در ادامه نحوه تشکیل روت را توضیح می 

 VibTrender  افزار تعریف کارخانه در نرم 
را   Add Factoryگزینه     Fileافزار کافی است که در بخش  براي اضافه کردن کارخانه در نرم

علاوه بر نام  شود که  براي شما باز می   4شکل    در این حالت یک برگه مشابه   انتخاب کنیم.  مطابق  
توانید برخی اطلاعات دیگر مانند رسته کارخانه، آدرس و غیره را نیز کارخانه، که ضروري است، می 

 وارد کنید. 

 
 Add Factory-File< افزار از طریقاضافه کردن کارخانه در نرم  -3شکل 

 
 کارخانه تعریفبرگه  -4شکل 

 رستھ کارخانھ 



هاي مختلفی وجود دارد که بخش  ، براي تعریف کارخانهشود  مشاهده می   4شکل  همانگونه که در   
نحوه تعرف رسته    6شکل  و    5شکل    کارخانه است. در  )  Category(یکی از مهمترین آنها رسته  

از   که  همانگونه  است.  می   6شکل  تشریح شده  رستهملاحظه  سرامیک، شود  و  کاشی  فولاد،  هاي 
... در   و  از   برگه مربوطه تعریف شده است.سیمان  ابتدا لازم است  براي تعریف رسته  طبق شکل 

وارد   Company Type->Dynamic Types-Coding<روند  وارد شده و طبق    Codingقسمت  
 قسمت تعریف رسته شوید. 

 
  Company Type->Dynamic Types-Coding<بازکردن برگه تعریف رسته کارخانه با  -5شکل 

 
 ها هاي مختلف براي کارخانهتعریف رسته  -6شکل 



توانید به صورت انگلیسی و هم شود براي تعریف رسته هم می ملاحظه می   6شکل  همانگونه که در  
 به صورت فارسی آنرا تایپ کنید. 

 VibTrender  افزار در نرم )  Department( تعریف واحد کارخانه  
 

مطابق در کارخانه است.    ) Department(، اضافه کردن واحد  براي ساختن روتیکی از قسمتها  
را انتخاب   Add Departmentو گزینه  نموده  راست  ) کلیک  Beta(مثلا    روي کارخانه  7شکل  

واحد، عنوان، نام نوع  شود که شامل قسمتهاي مختلف  باز می   8شکل  اي مطابق  آنگاه برگهکنیم.  می 
   مدیر آن واحد و تلفن است.

 
  Betaدر کارخانه  Departmentاضافه کردن   - 7شکل 

 
 Departmentبرگه تعریف  -8شکل 



هاي تواند بخشبخش اداري و تولیدي تعریف شده است که البته می   2فعلا    ، نوع واحد  تعریفدر  
 Department Type->Dynamic Types-Coding<با دستور    دیگري به آن اضافه شود.

نشان داده   10شکل  شوید که در   Departmentتعریف نوع  توانید وارد برگه  می   9شکل    طبق  
 شده است. 

 

 
 Departmentهاي جدید در  نحوه رفتن به برگه تعریف رسته -9شکل 

 
 Departmentبرگه تعریف نوع  -10شکل 

 

 



 VibTrender  افزار در نرم   Departmentدر    Motor  تعریف 
 

این کار به سادگی با کلیک راست روي رسد.  بعد از تعریف واحد در روت، نوبت به تعریف موتور می 
را کلیک   Add Motorپذیر است. هنگامی که گزینه  امکان  11شکل  طبق    واحدهاي تعریف شده

(عددي به شود. در این برگه اطلاعاتی مانند کد موتورباز می   12شکل  اي مانند  برگهکردیم آنگاه  
شود که باید آنها را  عنوان و برخی مشخصات دیگر از کاربر پرسیده می دلخواه کاربر)، نوع موتور،  

کند.   نوعکامل  سه  فعلا  موتور  نوع  براي  که  است  ذکر  Fan, Motor-Motor-شامل    شایان 
Pump-earbox, MotorG   تعریف شده است. در صورتیکه بخواهیم انواع موتور را افزایش دهیم

  ،13شکل    همانند  Motor Type->Dynamic Types-Coding< لازم است طبق دستور  
 باز کرده و انواع دیگر موتور را تعریف کنیم.  14شکل اي مطابق پنجره

 
 Departmentاضافه کردن موتور به  -11شکل 



 
 تعریف موتور -12شکل 

 

 
 Motor Type->Dynamic Types-Coding<نحوه بازکردن تعریف نوع موتور  -13شکل 

 کد موتور

 نوع موتور 

 اضافه کردن توضیحات

 عنوان 

 

 

 خواص موتور 



 
 تعریف نوع موتور  -14شکل 

 

که   است  مانند  شایان ذکر  موتورها  برخی  از  که  آنجا  در    Fan-Motorاز  دفعات  تولید روت به 
ذخیره شود تا بتوان    Templateصورت  جویی در وقت بهتر است به  صرفشود براي  استفاده می 

  دهد. را نشان می   Templateنحوه ذخیره به صورت    15شکل    در صورت نیاز آنرا فراخوانی کرد.
به صورت   که  لیست  آنگاه    کنیمذخیره می  Templateهنگامی  در  موتور  ها   eTemplatاین 

 شود که در مطلب بعدي آنرا مشاهده خواهید کرد. اضافه می 

 
 Templateذخیره موتور به صورت  -15شکل 



 VibTrender  افزار در نرم   Motorدر    گیري اندازه   نقطه تعریف  
این کار با   رسد.گیري روي موتور می اندازه حال که موتور در روت ایجاد شد، نوبت به تعریف نقطه  

 Addپذیر است. هنگامی که گزینه  امکان   16شکل  هاي تعریف شده طبق  موتورکلیک راست روي  
Point  شود. در این برگه اطلاعاتی مانند کد باز می   17شکل  اي مانند  را کلیک کردیم آنگاه برگه

شود ، عنوان و برخی مشخصات دیگر از کاربر پرسیده می بیرینگ  مدل(عددي به دلخواه کاربر)،  نقطه
 که باید آنها را کامل کند. 

 
 گیري در موتور اضافه کردن نقطه اندازه -16شکل 

 
 گیري روي موتور برگه تعریف نقطه اندازه -17شکل 

 تعرف بیرینگ  عنوان 

 افزارتولیدي توسط نرم  این توضیحات در گزارش
 وارد می شود 



شکل گیري ( از نکات مهمی که لازم است اینجا به آن اشاره کنیم آن است که توضیحات وارد شده در نقطه اندازه
از سیستم می17 به عنوان ) در گزارشی که  را  باید دقت کند که اطلاعاتی  وارد خواهد شد. پس کاربر  گیریم 

 توضیحات اضافه کند که در گزارش ارزشمند باشد. 

 بیش از  اطلاعاتافزار وجود دارد و  بانک اطلاعاتی از بیرینگ در نرمیک    شوددیده می   18شکل  همانگونه که از  
براي   را  رینگ مناسبیبتوان  با جستجو داخل بانک می  .ذخیره شده استبانک اطلاعات  این  در  بیرینگ    9000

  تعریف کرد.گیري نقطه اندازه

 
 گیريبرگه اضافه کردن بیرینگ به نقطه اندازه -18شکل 

 

 Codingگیري در بانک بیرینگ دستگاه وجود نداشت از منوي  در صورتیکه بیرینگ نقطه اندازه
، Codingبا کلیک روي گزینه بیرینگ در منوي  توان بیرینگ جدید تعریف کرد.  می   19شکل  طبق  
شود و لازم است اطلاعات مربوط به بیرینگ جدید وارد شود. براي می   باز  20شکل  اي مطابق  صفحه

توانید ابتدا در بانک بیرینگ، یکی از آنها را انتخاب کرده و گزینه سادگی وارد کردن اطلاعات می 



Edit   .توانید با کمک این حال می    را بزنید تا پارامترهاي تعریف شده براي این بیرینگ باز شود
صرفا   Deleteو    Editاطلاعات نسبت به تعریف بیرینگ جدید اقدام کنید. ضمنا دقت کنید گزینه  

 تعریفاز پیش  هاي  کاربر فعال است و امکان تغییر بیرینگتوسط  تعریف  قابل  براي بیرینگ هاي  
و ذخیره   21شکل  با وارد کردن اطلاعات بیرینگ جدید در فرمی مطابق    شده در بانک وجود ندارد.

شود. البته همانگونه که قبلا نیز بیان کردیم امکان  تعریف شده به بانک اضافه می جدید  بیرینگ  آن،  
 اضافه شده توسط کاربر وجود دارد. هاي ویرایش و حذف براي بیرینگ

 
 مسیر تعریف بیرینگ جدید -19شکل 

 
 پنجره براي تعریف بیرینگ -20شکل 

 ایجاد، ویرایش و حذف بیرینگ 



 
 فرم تعریف بیرینگ جدید -21شکل 

 VibTrender  افزار در نرم   گیري اندازه   ط ا نق تعریف انواع تکنیک براي  
 Envelopeو     RPM   ،  Vibrationتکنیک    سهگیري براي موتور تعریف شد  اکنون که نقاط اندازه

دهد پردازش خاصی انجام نمی   RPMالبته تکنیک   قابل تعریف است.  22شکل  طبق    براي این نقطه
اي صفحه  Vibrationولی با کلیک روي    دهد.دریافت شده توسط تاکومتر را نشان می و فقط مقدار  

 هاي مختلف است: شامل بخششود که باز می   23شکل به 

: اگر دو کانال انتخاب شود سیگنال هردو کانال در یک گراف با دو رنگ مختلف   تعداد کانال •
 ). 23شکل (شودرسم می 

و    Vertical  ،Horizontalگیري در سه جهت : سیگنال اندازهگیري سیگنالجهت اندازه •
Axial 23شکل (قابل انتخاب است .( 

 ) 25شکل و 24شکل ( فرکانس پایین و بالا براي فیلتر کردن •
 )26شکل (گذاري نوع پنجره •
 )27شکل ( FFTتعداد خطوط  •
 )28شکل ( نوع طیف براي نمایش در حوزه فرکانس •



 
 گیري تعریف شده انتخاب تکنیک براي نقاط اندازه -22شکل 

 
 Vibrationبرگه تعریف تکنیک -23شکل 

 

 تکنیکهاي قابل تعریف 

 تعداد کانالھا

ھای تعداد جھت
 دریافت سیگنال 

سطح تعریف  
 شده برای آلارم 



 
 مقادیر فرکانس قطع پایین قابل انتخاب براي فیلتر -24شکل 

 
 مقادیر فرکانس قطع بالاي قابل انتخاب براي فیلتر -25شکل 

 
 انواع پنجره هاي انتخاب شده براي اخذ تبدیل فوریه  -26شکل 

  



 
 انتخاب تعداد خطوط در طیف فرکانسی  -27شکل 

 
 طیف فرکانسی  نوعانتخاب  -28شکل 

 شود.باز می   29شکل    اي بهصفحهاست. با کلیک روي آن    Envelopeهاي انتخابی،  از دیگر تکنیک

 
 Envelopeصفحه تعریف شده براي تکنیک  -29شکل 



   VibTrender  افزار در نرم   Templateبا    MP  و   Motorتعریف  
برخی موتورها و نقاط اندازه گیري به دفعات ممکن است در تولید همانگونه که قبلا هم اشاره کردیم  

لذا یک امکان مناسب   باشد.روت مورد استفاده قرار گیرد و لذا تعریف چندباره آن کار منطقی نمی 
هاي مختلف روت  بخشهاي ذخیره شده براي تعریف مجدد    Templateافزار استفاده از  در این نرم

هاي ذخیره شده مجدد تعریف   Templateاست. در صورتی که بخواهیم یک موتور را از طریق  
طبق   گزینه  30شکل  کنیم   ،Add Motor With Template    می را برگهکلیک  و  اي کنیم 

هاي ذخیره شده را فراخوانی  Templateدر این برگه،  توانیم  شود. حال می باز می   31شکل  مطابق  
در روت گیري تعریف شده  شود یک موتور با کلیه نقاط اندازهزمانی که این فراخوانی انجام می   کنیم.

 شود. ظاهر می 

 
 Templateبا   Departmentاضافه کردن موتور به  -30شکل 

 
 براي موتور Templateانتخاب  -31شکل 

 



گیري است. از آنجا که مثلا براي یک ها تعریف نقاط اندازهTemplateاز دیگر موارد پرکاربرد براي  
اشتراکات زیادي با هم دارند لذا با ذخیره یکی شود که  تعریف می گیري  اندازه  قطهن  چندینموتور نیز  

 گیري و سپس فراخوانی مجدد آن در تعریف سایر نقاط اندزه  Templateاز این نقاط به عنوان  
 گیري را ارتقاء بخشید. توان سرعت تعریف نقاط اندازهآنها می ویرایش  33شکل  و 32شکل مطابق 

 

 
 Templateبا   Motorگیري به اضافه کردن نقطه اندازه -32شکل 

 

 
 Templateگیري از موتور با انتخاب نقطه اندازه -33شکل 

 



 VibTrenderنرم افزار  در    روت و حذف  ویرایش  
هنگامی که یک روت ایجاد شد ممکن است کاربر قبل از انتقال آن به دستگاه بخواهد آنرا ویرایش  

و   34شکل    کند. این امکان براي ویرایش و یا حتی حذف روت در نرم افزار فراهم شده است که در
 نشان داده شده است.  35شکل 

 

 
 

 در روت  Betaویرایش یا حذف کارخانه  -34شکل 

 
 در روت Betaدر کارخانه   Unit1ویرایش یا حذف -35شکل 

 

ویرایش یا 
 حذف کارخانه

ویرایش یا 
واحدحذف    



گیري نیز با کلیک راست روي شایان ذکر است که براي ویرایش یا حذف موتور و حتی نقطه اندازه
را انتخاب   Deleteدر صورتی که گزینه    بخش مربوطه در روت، امکان این عملیات فراهم است.
اگر گزینه   از روت حذف خواهد شد و  برگه تعریف   Editکنیم آن بخش  انتخاب کنیم همان  را 

 باشد. مجددا ظاهر شده و امکان ویرایش اطلاعات آن فراهم می

 

 VibTrenderنرم افزار    و ایجاد ارتباط بین دستگاه  
روت مورد نظر ساخته افزا آشنا شود. حال که تا اینجا تلاش کردیم کاربر با نحوه تولید روت در نرم

 انجام دهد. برداري را در کارخانه شد لازم است این روت به دستگاه منتقل شده تا کاربر بتواند داده

ارتعاشات   آنالیز  براي دستگاه  اقدامات مهمی که  با انجام شده است  دوکاناله  از  بیسیم آن   ارتباط 
 شود: اتصال موفق، انجام موارد ذیل به ترتیب توصیه می  ایجاداست. براي  iFiWافزار از طریق نرم

 تاپ لپ hotspot روشن کردن  -۱
مطابق شبکه و پسورد شبکه . سپس نام  تاپ روشن شود لپ hotspotابتدا لازم است 

 براي آن تعریف شود   36شکل 

 
 

 

 

 

 

 

 
 تاپتنظیم نام شبکه و پسورد شبکه در لپ -36شکل 



 در دستگاه  Access pointتنظیم  -۲

دستگاه   در  نیز  پسورد  و  نام  همین  ادامه  لپمطابق  در  در  آنچه  تبا  است    عیینتاپ  تنظیم شده 
  مطابق شده و سپس    37شکل  ابتدا وارد تنظیمات دستگاه مانند    گردد. براي اینکار لازم استمی 

>F2-setting    وارد بخشsystem setting  .در اینحالت نام    شویمAccess point   و پسورد
 قابل تنظیم است.  39شکل و  38شکل آن مطابق 

 

 
 از منوي اصلی دستگاه  settingانتخاب گزینه  -37شکل 

 

 

 

 

 

 

 

 
 Access point SSIDتنظیم نام  -38شکل 



 
 Access pointتنظیم پسورد  -39شکل 

 در دستگاه  IPتخصیص  -۳

از ابتدا  رویم.  افزار میه سراغ ایجاد ارتباط بین دستگاه و نرمبتنظیمات اولیه انجام شد  اکنون که  
اصلی طریق   در می   setting Systemوارد    F2-setting<طبق  دستگاه    منوي  حال  شویم. 
کنیم. اگر این  فعال می   40شکل  را مطابق     transferData، ابتدا  System settingقسمت  

را نشان   Connectedوضعیت    Wireless statusگزینه    ، برايگزینه فعال شد در همین صفحه
   به ما نشان خواهد داد. IPیک  Device local IPدر بخش داده و همچنین 

 
 System settingافزار از طریق فعال کردن ارتباط بیسیم با نرم -40شکل 



 افزارتایید ارتباط در نرم-4

نرم سراغ  به  است  شده  متصل  کامپیوتر  به  دستگاه  ظاهرا  که  می اکنون  نرمرویم.  افزار   افزاردر 
Vibtrender     باید  نیزIP  افزار  در نرمنیز تنطیم شود.    41شکل    دستگاه مطابق  مشخص شده در
مشخص شده در   IPشویم و   می   Set IP Addressگزینه  وارد    Setting-File<از طریق مسیر  

آنگاه    40شکل   نوار بالاي نرم  کنیم.کلیک می   Set  گزینه  روي را وارد نموده و  اینکار در   ،افزاربا 
در    آید.  درمی    Successبه صورت  مشخص شده است،    41شکل  ضعیت ارتباط، همانگونه که در  و

لازم به ذکر است افزار به صورت بیسیم ارتباط دارد.  شویم که دستگاه با نرماین حالت مطمئن می 
یا  در صورت خاموش و روشن شد  تخصیص داده   IPاست    ممکن  Hotspotن دستگاه 

لذا در ادامه   . تنظیم شود   IPشده به دستگاه تغییر کند. در این صورت لازم است مجدد  
افزار را  ارسال داده از دستگاه به نرمافزار به دستگاه و سپس  نحوه ارسال روت ساخته شده روي نرم

 بیان خواهیم کرد. 

 
 افزاردستگاه در نرم IPتنظیم  -41شکل 

 

 

 



 

 به دستگاه   VibTrenderنرم افزار    ارسال روت از 
 

ابتدا روت در نرمهمانگونه که قبلا بیان شد براي داده ایجاد  برداري در یک کارخانه،  شده و افزار 
هر بخش از روت افزار ایجاد شد  شود. بعد از اینکه روت در نرمسپس این روت به دستگاه منتقل می 

گیري قابل ارسال به دستگاه است. مثلا کل کارخانه، یک واحد، یک موتور و حتی یک نقطه اندازه
به سخت کارخانه  ارسال روت کل  کارخانبراي  ارتعاشات)، روي  آنالیز  (مثلا  افزار(دستگاه   Betaه 

زمانی که   کنیم.را انتخاب می   Make Structure) کلیک راست کرده و گزینه  42شکل   مطابق
شود. همانگونه که در این شکل باز می   43شکل  مطابق  اي  کنیم صفحهروي این گزینه کلیک می 

دستگاه باشد. در این   IPقرار دارد که باید مطابق    IPمشخص است در سمت چپ بالاي صفحه،  
کنیم و در صورت موفق بودن این ارسال، گزینه  را کلیک می    Send to Hardwareصورت گزینه

Ready   بهOK  شود. تبدیل می 

 

 
 ارسال روت کل کارخانه به دستگاه  -42شکل 



 
 صفحه تایید ارسال روت کل کارخانه به دستگاه -43شکل 

 

گیري نیز باید به همین منوال حتی نقطه اندازهشایان ذکر است براي ارسال روت واحد، موتور و یا  
را انتخاب کرده و  Make Structureعمل شود یعنی با کلیک راست روي بخش مربوطه، گزینه 

 شود.سپس صفحه مربوطه به منظور ارسال به دستگاه باز می 

 در دستگاه    حذف روت 

آید که بخواهیم روت ایجاد شده در دستگاه را حذف یا ویرایش کنیم. در اینصورت مواردي پیش می 
نقطه   حتی   یا واحد یا  کارخانهحذف را براي    یاگزینه ویرایش   35شکل  و    34شکل  ابتدا مثلا مانند  

افزار،  شود. حال با اتصال دستگاه به نرماندازه گیري انتخاب کرده و سپس عملیات مربوطه انجام می 
ذکر این نکته بسیار ضروري شود.  بخش ویرایش شده مطابق توضیحات قبلی به دستگاه ارسال می 

داده   برداري انجام شده باشد و طبیعتا آناست که اگر براي آن بخش از روت عملیات داده
 در دستگاه موجود باشد دیتاي مزبور پاك خواهد شد. 

 



 VibTrenderنرم افزار  به    دستگاه   ارسال داده از 
برداري از نقاط تعریف شده در روت صورت پس از آنکه روت روي دستگاه ایجاد شد لازم است داده

افزار ابتدا باید همانند قبل ارتباط نرمها به  افزار انتقال یابد. براي انتقال داهها به نرمگیرد و سپس داده
افزار  ها را به نرمتوانیم دادههنگامیکه این ارتباط برقرار شد می افزار برقرار باشد.  بین دستگاه و نرم

تواند ي کل کارخانه، یک واحد، یک موتور و حتی یک نقطه می اهمنتقل کنیم. در این حالت نیز داده
افزار منتقل شود. براي اینکار نیز یک رویه تعریف شده است به این صورت که با کلیک راست به نرم

شکل عنوان مثال  کنیم. به  را انتخاب می   Receive Dataروي هر کدام از بخشها در روت، گزینه  

نه مذکور، با انتخاب گزی  افزار منتقل کند.را به نرم  Betaبرداري از کارخانه  خواهد کل دادهمی   44
 علاوه   Receive Data & Analyzeحال با کلیک روي گزینه    شود.باز می   45شکل  صفحه مانند  

در این صفحه، مشخصات   گیرد.هاي لازم نیز روي آن صورت می افزار، پردازشها به نرمدادهبر انتقال  
 گیري موجود است. نام تمام واحدها، موتورها و نقاط اندازه ی، کل

 
 Betaآوري شده از کارخانه هاي جمعدریافت کل داده -45شکل 



 
 Betaآوري شده از کارخانه هاي جمعصفحه مربوط به دریافت و آنالیز داده -46شکل 

 VibTrenderنرم افزار  به    دستگاه   ارسالی از هاي  بررسی داده 
گیري برداري انجام شود و سپس به دستگاه منتقل شود آنگاه با کلیک روي نقاط اندازهحال اگر داده

ها قابل نمایش است. به عنوان مثال ، داده Envelopeو     RPM ،Vibrationها مانند  انواع داده
شود که انواع سیگنالهاي زمانی شامل شتاب، سرعت و جابجایی در حوزه ملاحظه می   46شکل  در  

زمان و فرکانس نشان داده شده است. نکته مهم آن است که اگر اطلاعات بیشتري از هر سیگنال  
با انتخاب سیگنال    ، یگنال شتاب اطلاعات بیشتري داشته باشیمخواهیم از سمثلا می   ، مورد نیاز بود

جذر میانگین شامل پیک تا پیک،  شتاب از روت، اطلاعات بیشتري شامل برخی پارامترهاي زمانی  
اطلاعات   همچنین  و  معیار تاجی و  معیار چولگی، معیار کشیدگی  ، انحراف معیار، واریانس،  مربعات

در سمت راست   هاي محلی در طیف سیگنال شامل دامنه و فرکانس آنشامل ماکزیمم   فرکانسی 
همانگونه که در این شکل نشان داده شده است از    شود. نشان داده می   47شکل  در    سیگنال شتاب

آنجا که سیگنال زمانی یک سینوسی خالص است لذا یک ماکزیمم بیشتر در شکل نشان داده نشده 
و انتخاب   48شکل  مطابق  )  MP1گیري(شایان ذکر است با کلیک راست روي نقطه اندازه  است.

 ). 49شکل ( راجع به نتایج، توضیحاتی نوشتتوان می  Commentگزینه 



 
در  Cmp1در تجهیز  Mp1سیگنالهاي شتاب، سرعت و جابجایی مربوط به نقطه اندازه گیري  -47شکل 

Unit2   در کارخانهBeta 

 

 
 Betaدر کارخانه   Unit2در  Cmp1در تجهیز  Mp1سیگنال شتاب مربوط به نقطه اندازه گیري   -48شکل 

 سیگنال سرعت طیف سیگنال سرعت 

 سیگنال شتاب

جابجایی سیگنال    

شتابطیف سیگنال    

جابجایی طیف سیگنال    

پارمترهاي 
 زمانی

پارمترهاي 
 فرکانسی



 
 گیري شده اضافه کردن کامنت براي سیگنالهاي اندازه -49شکل 

 

 
 نوشتن توضیحات در مورد شکل  -50شکل 

 

هاي خاصی انجام داد که شامل زوم کردن، جابجا کردن،  توان عملیاتروي هر کدام از گرافها می 
 کپی کردن و ریست کردن گراف است.  

شود. اگر علامت موس روي محور افقی باشد و براي زوم کردن از دکمه اسکرول موس استفاده می 
 منوالن  شود. براي محور عمودي نیز به همیاسکرول کنیم بزرگنمایی در جهت محور افقی انجام می 

توان آنرا  می ()  دست    علامتکلیک راست روي گراف و ظاهر شدن  با نگه داشتن  همچنین با      است. 
کرد.   می جابجا  با شکل  مقایسه  که  با  دریافت  هم ،  در شکل  توان  زمان  حوزه  در  سرعت  نمودار 

 بزرگنمایی شده و هم قدري جابجا شده است. 



 
در  Cmp1در تجهیز  Mp1سیگنالهاي شتاب، سرعت و جابجایی مربوط به نقطه اندازه گیري  -51شکل 

 Unit2  در کارخانهBeta 

 

با کلیک راست روي هر گراف طبق شکل سه گزینه ظاهر م  Resetکه شامل    شودی همچنین 
axes    ،Copy    وExport Data   گزینه  می به جز  با   Export Dataباشد.  نیست  فعال  که 

هاي اجتماعی یا توان کل گراف را کپی کرد و در جاي دیگر مثلا شبکهمی    Copyانتخاب گزینه
توان مثلا گراف می   Reset Axesتوان  و همچنین با انتخاب گزینه می   یک فایل ورد استفاده کرد

افزا دهد که از نرمنشان می را از زوم خارج کرد و به حالت اولیه برگرداند. شکل سیگنال سرعت را  
 کپی شده است. 

 
 کلیک راست روي گرافها  -52شکل 

 



 
 افزاراز شکل در نرم Copyنمایش سیگنال سرعت با انتخاب گزینه  -53شکل 

 

 VibTrenderنرم افزار    اضافه کردن اطلاعات مانند عکس و فایل به 
مانند عکس، فیلم و مستندات  با فرمتهاي مختلف  از قابلیتهاي جالب نرم افزار اضافه کردن فایلهایی  

به هر موتور است. براي اضافه کردن این فایلها ابتدا با کلیک راست روي هر موتور و انتخاب گزینه 
Archive    همچنین هنگامی که فایلها به   باز می شود.  54شکل  ، صفحه اي مانند  53شکل  طبق

 وجود دارد 55شکل  امکان نمایش آنها طبق شکلآرشیو اضافه می شود 

 

 

 

 

 

 

 
 

 Unit2در   Cmp1براي موتور Archiveانتخاب گزینه -54شکل 



 

 صفحه اضافه کردن فایل-55شکل 

 

 

 نمایش محتواي فایل در بخش آرشیو  -56شکل 

 

 

 

 

اضافه کردن فایل 
 در آرشیو 

فایل در ویرایش  
 آرشیو  

فایل در حذف  
 آرشیو  



 VibTrenderنرم افزار    گیري از گزارش 
کاربران دستگاه نیازمند گیري است. به عبارت بهتر اکثر  افزار گزارشیکی از مهمترین وظایف نرم
. لذا در این گیري شده به مراجع بالاتر و یا بایگانی در کارخانه هستنددادن گزارش از نقاط اندازه

 شود.  افزار شرح داده می گیري از نرمبخش نحوه گزارش

همچنین امکان گزارشگیري از کارخانه و واحدهاي    کوچکترین واحد براي گزارشگیري موتور است.
،  Reportبا کلیک راست روي نام کارخانه و انتخاب گزینه    53شکل  مطابق    آن نیز وجود دارد.

شود امکان انتخاب واحدهاي مورد شود. همانگونه که مشاهده می باز می   54شکل  اي مانند  صفحه
کارخانه  نظر   است.از  فراهم شده  گزارشگیري  مانند   براي  هم  موتور  و  واحد  از  گزارشگیري  براي 

را    Reportگزارشگیري از کارخانه ابتدا روي آیتم مورد نظر کلیک راست کرده و سپس گزینه   
گونه که نهما  شود.باز می   56شکل  و    55شکل  کنیم. با انتخاب این گزینه صفحاتی مانند  انتخاب می 

مشخص است در صفحه تنظیم گزارش از واحد امکان انتخاب موتور وجود دارد اما در صفحه تنظیم 
 گیري نداریم.موتور امکان انتخاب نقطه اندازه

 
  Betaفرایند اخذ گزارش از کارخانه -57شکل 

 

 تعیین بازه زمانی -1

 پارامتر کلی تعیین  -2

نوع تعیین  -3
 سیگنال

نوع تعیین  -5
 نمایش گرافها 

 انتخاب موتور -4



 صفحه تنظیم گزارش از کارخانه  -58شکل 

 

 
 صفحه تنظیم گزارش از واحد -59شکل 

 
 صفحه تنظیم گزارش از موتور -60شکل 

 

بخش مشخص شده در این شکلها براي سه    مشخص است    56شکل  و    55شکل  همانگونه که از  
گیري از کارخانه، واحد و موتور یکسان بوده و شامل تعیین بازه زمانی گزارشگیري، حالت گزارش  

، انحراف معیار، کرتوسیس و غیره و همچنین نوع سیگنالهاي قابل RMSپارامتر کلی سیگنال یعنی  
ایجاد شده شامل   Detailدر صورتیکه روي گزینه    گزارش است. نمایش در   کلیک شود گزارش 

تعیین شده (شتاب، سرعت و جابجایی) و پاسخ فرکانسی آنها خواهد بود اما اگر سیگنالهاي زمانی  
کلیک شود گراف رسم شده در گزارش، روال تغییر پارامتر کلی انتخابی را نشان   Trendروي گزینه  

گیري  براي نقطه اندازه  Detailاي از گزارش ایجاد شده با کلیک روي گزینه  نمونه  57شکل    دهد.می 
MP1    در موتورCmp2    در واحدUnit1   دهد. سیگنال انتخابی شتاب و پارامتر کلی را نشان می
RMS  اي از گزارش ایجاد شده با کلیک روي گزینه  انتخاب شده است. همچنین نمونهTrend 

اندازه نشان داده شده    58شکل  در    Unit1در واحد    Cmp2در موتور    MP1گیري  براي نقطه 
 انتخاب شده است.  RMSاست. در این حالت نیز سیگنال انتخابی شتاب و پارامتر کلی 



فرمت با  گزارش  تولید  است  اهمیت  حائز  گیري  گزارش  در  که  نکاتی  دیگر  مانند از  مختلف  هاي 
word  ،pdf  .گزینه 59شکل  هاي مختلف کافی است مطابق  براي ذخیره گزارش با فرمت   و ... است
save .را انتخاب کرده و نوع فرمت را مشخص کنیم 

 

 
در واحد   Cmp2در موتور  MP1گیري افزار براي نقطه اندازهبخشی از گزارش تولیدشده توسط نرم -61شکل 

Unit1   با استفاده از گزینهDetail 



 
در واحد   Cmp2در موتور  MP1گیري افزار براي نقطه اندازهبخشی از گزارش تولیدشده توسط نرم -62شکل 

Unit1 با استفاده از گزینهTrend  

 

 
 هاي قابل استفاده براي ذخیره گزارشفرمت-63شکل 
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